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OBJETIVOS GERAIS: 
Fornecer ao aluno conceitos básicos sobre a área de conhecimento da mecatrônica. Apresentar aos possíveis 
alunos da trajetória mecatrônica a estrutura das disciplinas optativas que compõem tal trajetória. 

 

EMENTA: 

A mecatrônica no contexto da automação, definições básicas, a formação em mecatrônica, concepção de 
sistemas mecatrônicos, fundamentos de sensores e atuadores, interfaceamento de dispositivos (hardware e 
software), tópicos de arquitetura e programação de computadores, controle de sistemas mecatrônicos, 
desenvolvimento de projetos mecatrônicos. Apresentação da trajetória em mecatrônica. 

 

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO: 

1 – Introdução à mecatrônica: a mecatrônica no contexto da automação, definições básicas, a formação em 

mecatrônica, níveis de automação.     

2 – Concepção de sistemas mecatrônicos.  

3 – Fundamentos de sensores e atuadores. 

4 - Interfaceamento de dispositivos: hardware.  

5 - Interfaceamento de dispositivos: software.  

6 - Tópicos de arquitetura e programação de computadores.  

7 – Drones: conceitos, tipos e aplicações 

8 – Robótica: Conceitos e aplicações 

9 - Estudos de casos e exemplos práticos 

10 – Projetos mecatrônicos 

 

METODOLOGIA: 

- exposição didática apoiada no livro-texto. 

- solução de problemas técnicos envolvendo a parte teórica ministrada. 

 

CRITÉRIO DE AVALIAÇÃO: 

 

Provas escritas, trabalhos práticos e seminários. 
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