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OBJETIVOS GERAIS:
Fornecer ao aluno conceitos basicos sobre a area de conhecimento da mecatrénica. Apresentar aos possiveis
alunos da trajetéria mecatrdnica a estrutura das disciplinas optativas que comp&em tal trajetoria.

EMENTA:

A mecatrbnica no contexto da automacdo, definicdes basicas, a formacdo em mecatrbnica, concepcdo de
sistemas mecatronicos, fundamentos de sensores e atuadores, interfaceamento de dispositivos (hardware e
software), topicos de arquitetura e programacdo de computadores, controle de sistemas mecatronicos,
desenvolvimento de projetos mecatrénicos. Apresentacao da trajetoria em mecatrbnica.

CONTEUDO PROGRAMATICO:

1 — Introdugdo a mecatronica: a mecatrénica no contexto da automagao, defini¢fes bésicas, a formacdo em
mecatronica, niveis de automagao.

2 — Concepcao de sistemas mecatrénicos.

3 — Fundamentos de sensores e atuadores.

4 - Interfaceamento de dispositivos: hardware.

5 - Interfaceamento de dispositivos: software.

6 - Topicos de arquitetura e programacao de computadores.
7 — Drones: conceitos, tipos e aplicac6es

8 — Robdética: Conceitos e aplicacdes

9 - Estudos de casos e exemplos praticos

10 — Projetos mecatrdnicos

METODOLOGIA:
- exposicao didatica apoiada no livro-texto.
- solucéo de problemas técnicos envolvendo a parte teérica ministrada.

CRITERIO DE AVALIACAO:

Provas escritas, trabalhos préaticos e seminarios.
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